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Annotatsiya: 20252030 yillarda sanoat robototexnikasida sun’iy intellekt
(SI) texnologiyalarining chuqur integratsiyasi tahlili. Kompyuter ko ‘rish, chuqur
mustahkamlovchi o ‘qitish, katta til va ko ‘rish modellar, raqgamli egizaklar, chekka
Sl va generativ Sl kabi texnologiyalarning bugungi holati va kelajakdagi rivojlanishi
ko ‘rib chigiladi. Avtomobilsozlik, elektronika, logistika, aviatsiya va ozig-ovgat

sanoati misollarida real samaradorlik ko ‘rsatkichlari keltiriladi. 2030 yilea kelib

yvangi o ‘rnatiladigan sanoat robotlarning 65-70,8
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jihozlanishi, haqgiqiy inson-robot hamkorligi (5-darajali kobotlar) va “chirogsiz”
avtomatlashtirilgan zavodlar paydo bo ‘lishi bashorat gilinadi.

Kalit so’zlar: Sanoat robototexnikasi, sun’iy intellekt, hamkor robotlar
(kobotlar), chuqur mustahkamlovchi o ‘qitish, kompyuter ko ‘rish, ragamli egizak,
generativ Sl, Industry 5.0, inson-robot o ‘zaro ta’siri

NPUMEHEHUE NHCKYCCTBEHHOI'O UHTEJIJIEKTA B
MPOMBIIIJIEHHOM POBOTOTEXHUKE: IEPCIEKTHUBBI 2025-2030
IT.

Aunomayun: Ananuz 2nyooxkou uHmezpayuyu mexHonr02ull UCKYyCCmeeHH020
unmesnnekma (cu) 8 npomviuiiennou pooomomexuuxe ¢ 2025-2030 2ooax. byoem
PACCMOMPEHO COBPEeMEHHOe COCmosHUe U Dydyuee pazsumue maxKux mexHoai02ul,
KaK KoMnblomepHoe 3peHue, 2ny0oKkoe obyyeHue ¢ nookpenieHuem, 60abuoll A3biK U
3penue mooenu, yugposvie Orusneyvl, nepugheputinvie Cu u cenepamusHuvle Cu.
Ilpumepsvr  aémomoOUnNbHOU, 2IEKMPOHHOU, JIOSUCMUYECKOU, ABUAYUOHHOU U
nuwesoll NPOMBIULLIEHHOCIU HOKA3b18a10M peanvhvie nokasamenu
agppexmusnocmu. Ilpoenosupyemcs, umo k 2030 200y 65-70% Ho8bIX
NPOMBIULTIEHHBIX pOOOmMO8 6y0ym ocHaujeHvl 6bicokoyposnesbim Cu, NnosA8UMCcs
peanvHoe CoOmpyoOHUuecmeo uenoseka u poboma (Kobomwl YpoeHs 5) u
aBmMoMamu3upoB8anHvie 3a800bl be3 ‘“‘honapuxos’”.

Knwuesvie cnoea: Illpomviuiiennas poOOmMOmMexHuKa, UCKyCCmeeHHblll
uHmesleKkm, pobomul-napmuepsl (kobomwi), e1yboKoe 0byueHue ¢ NoOKpenjieHueM,
KoMnblomepHoe 3peHue, yugposotl oausney, cenepamushviti Cu, undoycmpus 5.0,
g3aumooeticmaue uenogexka u poboma.

Kirish. 2024 vyilda Xalgaro Robototexnika Federatsiyasi (IFR)
ma’lumotlariga ko‘ra dunyoda 553 900 ta yangi sanoat roboti o‘rnatilgan (o‘tgan
yilga nisbatan +14 %). 2030 yilga kelib o‘rnatilgan robotlar soni 8 milliondan oshadi,
yillik yetkazib berish hajmi esa 1,2-1,4 million donaga yetadi (IFR World Robotics
2025; Interact Analysis 2025).
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Bu o‘sishning asosiy harakatlantiruvchi kuchi endi mexanik quvvat emas,

balki sun’iy intellektning robotlarga chuqur singishi bo‘lib, “ko‘zi bog‘langan”

avtomatlardan moslashuvchan, o‘rganuvchi va idrok etuvchi tizimlarga o‘tishni

ta’minlamoqda.

2025 yil holatiga SI va robototexnika integratsiyasi

Sl texnologiyasi
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2025-2030 yillarda kutilayotgan asosiy texnologik
1. Robototexnika uchun asosiy (foune
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1. 2025: RT-2, Octo, OpenVLA kabi ochig kodli modellar 1 milliondan
ortiq robot epizodida o‘qitilgan holda chiqariladi.

2. 2026-2027: Ko‘p modalli (ko‘rish + kuch + til) modellar yangi
ob’ektlarda qayta o‘qitmasdan 90 % dan yuqori muvaffaqiyat ko‘rsatadi.

3. 2028 yilga kelib bitta model KUKA, FANUC, ABB va Universal
Robots parklarida ishlay oladi (ROS-AI standartlari).

2. Namoyish orqali o‘qitishning yangi avlod versiyasi (2026-2028)

1. VR/AR + sensorli qo‘lqoplar orqali teleoperatsiya standart usulga
aylanadi. Diffuzion siyosat arxitekturalari murakkab yig‘ish vazifalari uchun 100-
200 tadan 5-10 tagacha namoyishni talab giladi.

2. Mercedes-Benz va BMW yangi avtomobil modeli ishlab chigarishni
boshlash vaqtini 60—80 % gisqartirganini ¢’lon gilmoqda.

3. 5-darajali hamkor robotlar (2027-2030)

Hozirgi ISO/TS 15066 tezlik va kuch chegaralarini bekor giluvchi yangi
standartlar (1SO 10218-1/2, 2027 taftishi):

1. Sl orgali niyatni real vaqtda bashorat gilish bilan dinamik tezlik-ajratish
monitoringi. Xavfsizlik kafolati bilan hamkorlik rejimida 150 N dan yuqori kuch
va 2 m/s dan yugori tezlik.

2. Birinchi sertifikatlangan 5-darajali kobotlar Universal Robots va
Doosan tomonidan 2028 yilda chiqariladi.

4. Avtonom mobil manipulatorlar

1. 2025: Amazon Proteus v2 to‘liq qutilardan detallarni ajratish
qobiliyatiga ega bo‘ladi.

2. 2027: Omborlarda 95 % dan yuqori ishonchlilik bilan ishlaydigan mobil
manipulatorlar (Locus + Ambi Robotics).

3. 2030: To‘lig avtonom “robot zavodlar” namoyish etiladi (Siemens +
NVIDIA Omniverse). Xulosa 2025-2030 yillarda sun’iy intellekt sanoat

robotlarining qo‘shimcha funksiyasidan asosiy farqlovchi xususiyat

yordamchi” robotlardan “SI-tabiatli” robotlarga o't
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« dasturlash va gayta sozlash vaqgtini 50—70 % qgisqartirish,

«  yangi mahsulotlar uchun bir martalik o‘qitish,

. sanoat tezligida xavfsiz va erkin inson-robot hamkorligi,

« yugori assortimentli kichik seriyali ishlab chigarish uchun iqgtisodiy
jihatdan foydali “chiroqsiz” zavodlar. Ochiq asosiy modellar, standartlashtirilgan Sl
interfeyslari (ROS-AIl, OPC UA Al) va ishchi kuchini gayta tayyorlashga bugundan
sarmoya kiritgan mamlakatlar va kompaniyalar kelgusi o‘n yillikda ishlab chigarish
sohasida yetakchilik giladi.
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